Rolnictwo 4.0 z Amazone

W firmie Amazone prace nad automatyzacja prac polowych trwajg od kilkunastu lat. Na
tym polu niemiecki producent wspotpracuje ze specjalistami z roznych firm i poszukuije
rozwigzan, ktore sprawdza sie w praktyce. Obecnie poza testami autonomicznych
maszyn do uprawy, siewu, pielenia i opryskiwania trwajg badania nad systemem

kontrolowanej uprawy rzedowe;.

Wspomniane dziatania Amazone wpi-
sujg sie w rozwdj technologiczny okre-
slany pojeciem Rolnictwa 4.0. Niemiec-
ki producent rozpoczat go w 2008 roku
od prac nad projektem robota polowe-
go BoniRob. Braty w nim udziat réwniez
firma Robert Bosch i naukowcy z Wyz-
szej Szkoty Zawodowej w Osnabriick.
Projekt ten finansowany byt przez nie-
mieckie Federalne Ministerstwo Zywno-
$ci i Rolnictwa. Amazone podaije, ze Bo-
niRob byt kamieniem milowym w robo-
tyce i znacznie wyprzedzat swoje czasy.
Jest on nadal uzywany w réznych projek-
tach badawczych na Uniwersytecie Na-
uk Stosowanych w Osnabriick.

Robot polowy FarmDroid FD20
Obecnie Amazone wspoétpracuje m.in.
z dunskim start-upem projektujgcym ro-
boty polowe. Jednym z nich jest FarmDro-
id FD20 opracowany przez Kristiana
i Jensa Warming. Ten samojezdny po-
jazd zasilany energig stoneczng potrafi
precyzyjnie wysia¢ nasiona, a po zamia-
nie osprzetu wykona¢ pielenie. Autono-
miczny pojazd zapewnia korzysci ekono-
miczne w uprawie ekologicznych bura-
kéw cukrowych i warzyw dzieki znaczne-
mu obnizeniu kosztéw robocizny.
Amazone rozwingta projekt robo-
ta Farm-Droid FD20 do postaci bardzo
precyzyjnego opryskiwacza punktowego.
W projekcie prébnym z firmg partnerskg
Siuidzucker AG wykazano, ze buraki cukro-
we moga byé uprawiane przy 90-procen-
towym zmniejszeniu zuzycia herbicydéw!
Testy prowadzone sg w gospodarstwie
doswiadczalnym Siidzucker w Kirsch-

gartshausen niedale-
ko Mannheim w Niem-
czech.

Autonomiczny
ciagnik AgXeed
Rozwdj technolo-
giczny w ramach Rol-
nictwa 4.0 obejmuje
nie tylko specjalistycz-
ne lekkie roboty polo-
we, ale i autonomicz-
ne ciggniki do cigzkich
prac polowych. Dla pa-
trzagcych w przysztosé
producentéw sprzetu
uprawowo-siewnego,

':'

Samojezdny pojazd FarmDroid FD20 zasilany jest energig sfoneczng i potrafi
\ precyzyjnie wysia¢ nasiona, a po zamianie osprzetu wykonac pielenie.
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E Firma Amazone juz w 2008 roku uczestniczyfa w pracach
nad projektem robota polowego BoniRob.

Y AgBot firmy AgXeed to autonomiczny ciggnik z silnikiem o mocy 156 KM i konwencjonalnym tylnym TUZ.
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Amazone wykorzystuje dokfadng
pozycje burakdw zapisang podczas

ich siewu (dzieki pozycjonowaniu
satelitarnemu) do péZniejszego
opryskiwania punktowego kazdej rosliny.

mmmmm—————

oznacza to potrzebe dostosowania do
takich pojazdéw swoich maszyn. Dlate-
go od 2021 roku Amazone wspdtpracuje
z holenderskim start-upem AgXeed. Zda-
niem inzynieréw niemieckiej firmy do-
Swiadczony zesp6t programistéw AgXe-
ed wybrat odpowiednie podejscie tech-
nologiczne i systemowe. Kluczowg prze-
wagg AgXeed nad konkurencjg jest opar-
cie autonomicznego ciggnika na znorma-
lizowanych systemach komunikacji po-
przez ISOBUS TIM, a takze prace nad in-
terfejsami, ktére prawdopodobnie bedg
sie juz niedtugo lawinowo rozwijaé. Do-
tyczy to m.in. elektryfikacji napedu po-
dzespotdw maszyn i systemdw ich bez-
pieczenstwa.

Szefostwo Amazone uwaza, ze auto-
matyzacja i monitorowanie prac w rolnic-
twie muszg by¢ jeszcze udoskonalone,
aby powszechnie korzystaé z pojazdéw
pracujacych bez nadzoru cztowieka (au-
tonomicznych). Niemiecki producent ma
w tym temacie juz spore do$wiadczenie,
bo od lat oferuje maszyny wykonujgce
szereg funkcji automatycznie. W opryski-
waczach sg to systemy mycia Comfort-
-Paket plus, a w rozsiewaczach nawo-
z6w mineralnych monitorowanie jakosci
rozrzutu za pomocg ArgusTwin. W siew-
nikach pneumatycznych Amazone do-
stepny jest system GPS Switch z Auto-
Point, ktéry niweluje opdznienie wyste-
pujace miedzy uruchomieniem dozowni-
ka nasion a ich dostarczeniem do redlic.
- Nie jest jeszcze jasne, ktére maszyny ja-
ko pierwsze wykonajg krok od automaty-
zacji do autonomizacji. Poza wyzwaniami
technicznymi i prawnymi, podstawowe
pytanie dotyczy ilu rolnikéw i kiedy uzna
taka technologie za opfacalng do zasto-
sowania w ich gospodarstwach - czyta-
my w komunikacie prasowym.

Uprawa w rzedach co 50 cm

W 2020 roku Amazone ze spétka za-
lezng Schmotzer i firmg Agravis rozpo-
czeli testy polowe systemu kontrolowa-
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\ réwniez zboza wysiewane sg w rozstawie co 50 cm, ale w dwdch rzedach obok siebie.

nej uprawy rzedowej (Controlled Row
Farming, w skrécie CRF). Odbywaija sie
one w nowym centrum testowym Ama-
zone w Wambergen, w bezpos$rednim
sgsiedztwie zaktadu produkcyjnego
w Hasbergen-Gaste.
Badaniom podlega
siew przy utrzyma-
niu statej szerokosci
miedzy rzgdami wy-
noszacej 50 cm, co
wazne we wszyst-
kich uprawach. Jak
podaje Amazone,
wyniki zesztorocz-
nych zbioréw sg po-
réwnywalne z tech-
nologig tradycyj-
ng, réwniez dla zbéz
sianych w rozstawie
50 cm - wigcej infor-
macji na stronie in-
ternetowej control-
-row-farming.de.
Rachunek eko- |
nomiczny dla syste- |
mu CRF prowadzo- |
ny jest dla gospodar-
stwa o powierzchni 300 ha. Wynika z nie-
go, ze uprawa ta wymaga naktadéw pra-
cy wiekszych o prawie 50%. To waskie
gardto systemu CRF, zwtaszcza w cza-
sach probleméw z sitg roboczg w rolnic-
twie. Ludzi moga jednak zastgpi¢ auto-
nomiczne maszyny rolnicze, ktérych wy-
korzystanie w systemach upraw rzedo-
wych jest tatwe do wdrozenia. Obecnie
na polach uprawianych w ramach syste-

mu CRF testowanego w Wambergen pra-
cujg konwencjonalne ciggniki z systema-
mi kierowania automatycznego (doktad-
nos$¢ jazdy ok. 2 cm dzieki pozycjonowa-
niu nawigacji satelitarnej RTK), w ktd-

System uprawy CRF pozwala wysiewaé w szerokie
miedzyrzedzia roslin plonu gtdwnego inne rosliny
towarzyszace (uprawa wspétrzedna).

rych siedzg kierowcy. tatwo sobie wy-
obrazi¢ wykorzystanie do pracy w sys-
temie CRF autonomicznych robotéw po-
lowych. Dzigki ich pracy ,w dzieri i w no-
cy" mozna bytoby jezdzi¢ wolno z maszy-
nami lub narzedziami o mniejszych sze-
rokoSciach roboczych, co pozwolitoby
osiggaé bardzo duzg doktadno$é wyko-
nywanych zabiegdéw. ///

Krzysztof Plocki, zdjecia firmowe

Rolniczy Przeglad Techniczny | styczen | nr1(275)

19



